SCARA Robots

Cobra 500

Robot SCARA c@ trung dé xur ly vat liéu,

Iap rap, gia cong chinh xac
va i'ng dung két dinh

« CO thé lap trinh thong qua phdn mém ACE va ngbn ngir eV+,
ho&c thong qua IEC61131-3 khi st dung két ndi ePLC

« Kha nang |&p lai t6t dé lap rap chinh xac

« Tai trong cao cho viéc st dung céc cong cu dé van vit va iing

dung chat két dinh

 Chan dé chiém dién tich nho vdi b6 diéu khién riéng biét

* Robot vdi cép tin hiéu va tich hgp nguon
» Ban kinh hoat déng 500 mm

« Tai trong t6i da 5 kg

« Trong lugng 29 kg

Thong so ky thuat
Tén san pham Cobra
| Kich c8 500
S6 hiéu bd phan 1720[ 115000
S6 truc 4
Giagan Trén ban/ mat san
Ban kinh hoat dong 500 mm
Tai trong toi da 5kg
XY +0.02 mm
Kha nang lap lai z +0.01Tmm
Theta +0.005°
Khép 1 +125°
Pham vi khép Khip2 *145°
Khép 3 200 mm
Khép 4 +360°
M6 men quan tinh (Téi da) | Khép 4 450 kg-cm?
Khdp1 450°/s
Téc do khdp HiG R 7207s
Khép 3 120 mm/s
Khdp 4 1940°/s
Chu ky, Burst 0.51s
V6i trong tai 2.0 kg Lién mach 0.60s
jleuicaunguonicap 200 dén gjov\?f(\:é:(j1g A mét pha
Phan loai IP P20
Tiéu chuan phong sach -—
Yéu cau vé Nhiét d6 moi truong 5dén 40°C
mbi truéng Phamviam 35 dén 90% (Khong ngung tu)
Trong lvdng 29kg
B6 diéu khién eMotionBlox-40
On-board I/0 (Input/Output) 12/8
DPau vao theo ddi bang tai 2
ciing Fruyé‘n théng 1
C&u hinh cd ban noi tiép RS-232C
Moi trudng 1ap trinh ACE, PackXpert, ePLC
ACE Sight co
Két néi ePLC co
ePLCI/O Co

B diéu khién c6 thé két néi

eMotionBlox-40M, SmartController EX, NJ/NX/NY Series

Chu ky t6i uu, tinh bang mm 25/305/25 (gidy, méi trudng xung quanh 20°C)

Chon mot bo diéu khién cho phi hgp vdi iing dung cla ban



Kich thu'dc

Cobra 500

(Bdn vi: mm)

eMotionBlox-40M

Mat bich

%
@4.30 THRU
28 V5

90°
235.00

426 45° J
Vvong bu léng

L
_L 38
10

Trong lugng : 9.3 kg
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Phu kién di kem
Kiéu Cobra 500 Cobra 500 Add-On
Cobra 500 17201-15000 17203-15000
L. Robot + Nguén tich hgp va cap tin higu Robot + Ngudn tich hdp va cap tin hiéu
Mo ta chung B0 khuéch dai eMotionBlox-40M vdi diéu khién tich | Bg khuéch dai eMotionBlox-40M + can dén cap két néi
hop day du
Muc dich DPién hinh dé st dung trong hé théng robot ddn Thudng dugc thém vao cac hé théng c6 SmartController EX

hién c6 dé tao ra hé théng nhiéu robot

 Cap XSYSTEM c6 jumpers, 1.8 m/6 ft (13323-000)

« Cap XSYS, 4.5 m/15 ft (11585-000)

Cap/ phu kién di kem o Cap XSYSTEM cé jumpers, 1.8 m/6 ft (13323-000) « DB9 splitter (00411-000)

« Cép chot gai 1394, 4.5 m/15 ft (13632-045)

« Dang ky eV+ dé két noi véi bo diéu khién (14529-103)




